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1 Ââåäåíèå

ServiceOptions ïðåäñòàâëÿåò ñîáîé êîìïîíåíòó äëÿ îáðàáîòêè îïöèé êîìàíäíîé
ñòðîêè ñòàíäàðòíîãî CORBA ñåðâåðà.

×òî ýòî îçíà÷àåò: îáû÷íî CORBA ñåðâåð ýêñïîðòèðóåò â "ìèð" íåñêîëüêî
îáúåêòîâ: ò. í. "Êîðíåâûå Îáúåêòû" (Root Objects) ñåðâèñà. Ê ïðèìåðó,
CollectionService ýêñïîðòèðóåò CollectionFactory è RACollectionFac-
tory ; NamingService ýêñïîðòèðóåò RootNamingCotext .

Ïîëüçîâàòåëè ñåðâèñà ïîëó÷àþò äîñòóï ê ýòèì îáúåêòàì ñ ïîìîùüþ
ìåõàíèçìîâ, ñïåöèôè÷íûõ äëÿ êàæäîé ORB.

Äëÿ ñòàíäàðòíûõ CORBA ñåðâèñîâ ýòî âûçîâ ORB::resolve_initial_references(name) ;
íî ïðîöåññ çàäàíèÿ èíèöèàëüíûõ ññûëîê âñå ðàâíî òðåáóåò çíàíèÿ îáúåêòíûõ
ññûëîê âî âðåìÿ ñòàðòà êëèåíòà.

Îáû÷íî, "êîðíåâûå îáúåêòû" ñåðâèñîâ ýêñïîðòèðóþòñÿ ñ ïîìîùüþ:

• IOR â ñòèëå corbaloc.

• âûâîäà îáúåêòíûõ ññûëîê â ôàéë.

• ðåãèñòðàöèè îáúåêòà â NamingService.

• ðåãèñòðàöèè îáúåêòà â ðåïîçèòàðèè èìïëåìåíòàöèé.
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×òî äåëàåò Service Options: èíêàïñóëèðóåò âñþ ýòó ðàáîòó è èñïîëüçîâàíèå
ñïåöèôè÷íûõ íåïîðòàáåëüíûõ ìåõàíèçìîâ ORB â îäíîì âûçîâå. Âû ïðîñòî
óêàçûâàåòå â êîäå ñåðâåðà ñåðâàíò è åãî èìÿ; ïîñëå ýòîãî âàø ñåðâàíò
äîñòóïåí äëÿ èñïîëüçîâàíèÿ â corbaloc ior-àõ è àâòîìàòè÷åñêè ïóáëèêóåòñÿ
äðóãèìè ìåòîäàìè, â çàâèñèìîñòè îò îïöèé êîìàíäíîé ñòðîêè.

ServiceOptions îñíîâàí íà ProgOptions
(www.gradsdoft.kiev.ua/rus/Products/ToolBox/ProgOptions/ProgGuide/ProgrammingGuide_rus.html )

Ýòîò äîêóìåíò ïðåäñòàâëÿåò ñîáîé íåôîðìàëüíîå îïèñàíèå, ïîëíàÿ ñïåöèôèêàöèÿ
ïàêåòà ïðèâîäèòñÿ â API reference
(www.gradsoft.kiev.ua/common/ToolBox/ServiceOptions/API/index.html ).

2 Îáùåå îïèñàíèå

Ïðîãðàììèñò:

1. Ñîçäàåò îáúåêò òèïà ServiceOptions.

2. Óêàçûâàåò èìåíà ïîääåðæèâàåìûõ CORBA ñåðâèñîâ ïðè ïîìîùè ìåòîäà
ServiceOptions::putServiceName

3. Âûçûâàåò ìåòîä ServiceOptions::parse - êîìàíäíàÿ ñòðîêà áóäåò
ðàçîáðàíà âî âíóòðåííèå ñòðóêòóðû ServiceOptions, ïðè ýòîì áóäóò
àâòîìàòè÷åñêè îáðàáîòàíû îïöèè --help è --config <filename> (äåòàëè
ñìîòðè â ðóêîâîäñòâå ïîãðàììèñòà ê ïàêåòó ProgOptions);

4. Ïðè ñòàðòå ñåðâåðà ïîñëå ñîçäàíèÿ êîðíåâîãî îáúåêòà ñåðâèñà âûçâàåò
ìåòîä ServiceOptions::bindServiceObject

Ðåçóëüòàòîì ýòèõ äåéñòâèé áóäåò ñïîñîáíîñòü ïðîãðàììû âîñïðèíèìàòü
îïöèè:

• --with-naming - èíèöèàëüíûå îáúåêòû ñåðâèñîâ îòîáðàæàþòñÿ â Name-
Service

• --ior-stdout - îáúåêòûíå ññûëêè â âèäå ñòðîêè ïå÷àòàþòñÿ íà ñòàíäàðòíîì
âûâîäå ïðîãðàììû.

• --ior-file-<name> - ïîìåñòèòü îáúåêòíóþ ññûëêó ñåðâèñà ñ èìåíåì
<name> â ôàéë àðãóìåíòà ýòîé îïöèè.

â äîïîëíåíèå ê ñòàíäàðòíûì îïöèÿì ORB

3 Ïðîñòåéøèé ïðèìåð

èëëþñòðèðóþùèé èñïîëüçîâàíèå ïàêåòà ServiceOption ïðèâåäåí íèæå:
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A. Ïóñòü ó íàñ èìååòñÿ ñëåäóþùèé IDL-èíòåðôåéñ:

interface HelloWorlder

{

void hello_world();

};

B. Òîãäà ìû ìîæåì íàïèñàòü òàêóþ ïðîãðàììó:

#include <tao/CORBA.h> //

#include <tao/PortableServer/PortableServer.h> // Äîïóñòèì, ó íàñ TAO-1.2

#include <orbsvcs/CosNamingC.h> //

#include <HelloWorlderS.h> //

#include <iostream>

using namespace std;

#include <GradSoft/ServiceOptions.h> // íå çàáóäü

using namespace GradSoft; //

class HelloWorlder_impl:public POA_HelloWorlder // ðåàëèçóåì

{ // èíòåðôåéñ

public: //

void hello_world() { cout << "Hello, world" << endl; } //

}; //

int main(int argc, char** argv)

{

ServiceOptions options;

options.putServiceName("HelloService"); // óñòàíîâèòü èìÿ ïîääåðæèâàåìîãî ñåðâèñà

if (!options.parse(argc,argv)) return 1; // ðàçîáðàòü îïöèè

// èíèöèàëèçàöèÿ ORB: èñïîëüçóåì êîïèþ âíóòðåííåãî

// (îáúåäèíåííîãî) âåêòîðà àðãóìåíòîâ ServiceOptions,

// äëÿ òîãî ÷òîáû ORB_init() ìîã ïîëó÷èòü îïöèè êîìàíäíîé ñòðîêè

// â êîíôèãóðàöèîííîì ôàéëå ôîðìàòà ProgOptions:

ProgOptions::ArgsHolder argsHolder;

argsHolder.takeArgv(options);

CORBA::ORB_var orb = CORBA::ORB_init(argsHolder.argc,argsHolder.argv);

CORBA::Object_var poaObj = // ñòàíäàðòíûå

orb->resolve_initial_references("RootPOA"); // äåéñòâèÿ

PortableServer::POA_var poa = PortableServer::POA::_narrow(poaObj); //

PortableServer::POAManager_var poaManager = poa->the_POAManager(); //
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poaManager->activate(); //

HelloWorlder_impl helloWorlder_impl; // ñîçäàòü îáúåêò

HelloWorlder_var helloWorlder = helloWorlder_impl._this();

options.bindServiceObject( // ãëàâíûé âûçîâ

orb,

helloWorlder,

&helloWorlder_impl,

"HelloService",

true

);

orb->run();

orb->destroy();

return 0;

}

Ýòà ïðîãðàììà áóäåò îáðàáàòûâàòü:

1. îïöèè --with-naming , --ior-stdout, --ior-file-myName òàê êàê ýòî
áûëî îïèñàíî âûøå;

2. îïöèè --help è --config êàê áûëî îïèñàíî â Ðóêîâîäñòâå ïðîãðàììèñòà
ê ïàêåòó ProgOptions;

3. âñå îáû÷íûå îïöèè ORB.

4 Òðåáîâàíèÿ ê ïðîãðàììíîìó îêðóæåíèþ

1. Äîëæíû âûïîëíÿòüñÿ òðåáîâàíèÿ ê ïðîãðàììíîìó îêðóæåíèþ ïàêåòà
ProgOptions (ñì. ProgOptions Programming Guide)

2. Åñëè Âû èñïîëüçóåòå TAO-1.2, âû äîëæíû âêëþ÷èòü çàãîëîâî÷íûé
ôàéë PortableServer.h ïåðåä âêëþ÷åíèåì ServiceOptions.h

5 Ïåðå÷åíü èçìåíåíèé

06.02.2002 � ìîäèôèöèðîâàí ïðèìåð èñïîëüçîâàíèÿ: ORB_init ïîëó÷àåò êîïèþ
"îáúåäèíåííîãî" âåêòîðà àðãóìåíòîâ, ïîëó÷åííóþ ïðè ïîìîùè ìåòîäà
getArgsHolder()

17.01.2002 � ìîäèôèöèðîâàí ïðèìåð èñïîëüçîâàíèÿ

03.01.2002 � êîððåêöèÿ ïîä íîâûé ðåëèç GradC++ToolBox 1.4.0
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18.02.2001 � ïðîñìîòð, äîáàâëåííà ññûëêà íà corbaconf è ôîðìàëüíûå àòòðèáóòû
ýêñïëóàòàöèîííîé äîêóìåíòàöèè.

02.07.2000 � ïåðâàÿ ðåäàêöèÿ.
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